|[Robotertyp:

Verwendung:

ZENTRALEINHEIT

Biotronik: Sicherheitssystem:

Speicherplatz: Sensoren:

Programme: Grundprogramm (10 MEM)

FUNKTIONSEINHEIT

GroRe/Masse:

Energiequelle:

Korperkraft:

Fortbewegung:

Max.:

AU:

Dauer:

Streuenergieabgabe

Manipulatoren:

Minimallast:

SEE

Massensignatur:

MEE

Normallast: SEE

Vollast: SEE Radarprofil: RPE

STATUS DEFENSIVSYSTEME

RS: Imp:

su: | SR:

WAFFENSYSTEME

Waffe]l. 2. 3. 4. 5.

ZM (bzw. AT, PA)

RW

TP

Schisse/Magazin

Feuerfolge

Nachladen

MODULE WEITERES

Modulplatze:
Module:




